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Estimado cliente,

En nombre de todo STM Robotics, deseamos que sientas la mayor confianzeobairizs y tengas la
seguridad de que estamos comprometidos en ofrecerte equipos de excelente calidad, ya que tomamos en
cuenta las necesidades y competencia dentro del mercado, por lo que ofrecemos a nuestros clientes
equipos que cuentan con los mejoremponentes.

Tu ploter de cortdé-orce 2pertenece a la siguiente categoria de calidad en los plotters de corte de STM
Robotics por lo que podras notar cambios, a diferencia de los equipos de la gama artec@r que

mejoraran tu experiencia al trabajapor ejemplo, se incluy6é un procesador y una interfaz USB de mayor
velocidad y estabilidad para asegurar una mejor transferencia de datos entre tu equipo y computadora.

' RSYt a4 RS I ydz8apg FdzEDAINI OAF ¥l RI £ & gudarBadReNA | A y (
Gltimo archivo procesado aun después de reiniciar el equipo.

Sabemos que la ganféorce2 de nuestro pléter tiene muchas ventajas que te ayudaran a sobresalir en
este mercado tan competitivo, por lo que ponemos en tus manos este manual qdesdfiado y
elaborado para ti, esperando que encuentres clara la toda informacién brindada para lograr utilizar tu
equipo Pléter de Cort&orce Zon el mejor desempefio posible.

La lectura de este manual es esencial, puesto que, su objetivo principdicasténacerca del uso y
mantenimiento del equipo. En caso de tener comentarios o dudas comunicate con nosotros a los siguientes
ndmeros de contacto:

Teléfonos de Centro de Servicio y Sopo(gl) 1306 9219 y (81) 1306 9220
Chat en Linea a través driestro Sitio Webwww.stmrobotics.com

STM Robotics
Cutting Technology Professionals
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1. Contenido del paquete y accesorios

1.1Dentro de la caja

Equipo Pléter Forc261 cm 1
Unionde columnas (8.7 x 121 x 3cm)
Columna (78 x 12x 3 cm)

Patas de bas@l9.7x 5 x 4 cm)

Ruedas (DIA x 4 cm)

Cilindro liso (DI x 77.9 cm)
Soporte para cilindro £24.9 x 2.1 x 7.&m)
Soporte para cilindro B$19x 1.9x 1.7 cm)

Soporte para pléterl(4.8x 12.8x 2.4cm)
Porta navajas
Guia rapida
Manual

Pdliza de garantia

P P P PP N NN DN D DNDNDN PR

Kit de accesorios

1.2 Dentro del Kit

Navajas (angulo 45°) 2

Navajas (angulo 60°) 1

Porta plumagon pluma 1

Disco de instalacion: STM Robofssign 1
Tornillocruzcabeza redondg punta agujgDIA 8.9 x 23.5 mjn 25

Tornillo cruz cabeza redonda con arandela y punta plana (DIA 8.6 x 12 mm) 9
Tornillo cruz cabeza redonda y punta plana (DIA 6.6 x 12 mm) 6
Cable USB tipo Bacho- tipo Amacho 1

Cable serial DB9 1

Cable de alimentacién-55P- C13 1
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2. Precauciones previas a la instalacion del equipo

2.1 Ensamble de la base

- Utilice un desarmador tipo estreltde 2.5mmy una llave espafiokde 12mm

- Asegurese de realizar el ensamble en un areasoficiente espacio para mover libremente las piezas.
- No utilice fuerza excesiva al ajustar los tornillos.

- Tenga cuidado de no aplastar manos o pies al momento de colocar el equipo encima de la base.

- Maneje las piezas de la base con cuidado.

2.2Montaje de lanavaja en la porta navajas

- Maneje la navaja cuidadosamente y evite tocar el filo.

- Utilice el estuche de porta navajas para guardar las navajas que no utilice.

2.3 Ajuste del vinil

- Asegurese que el equipo esta en reposo antes de colocar el vinil.

- En caso deeutilizar un vinil verifigue que al bajar los rodillos de presion no se encuentren en el mis
camino que un area recortada.

- Asegurese que el vinil no presente arrugas, que no haya objetos que puedan atascarse en el plotery q
vinil pueda deslizardébremente.

51VvUO0IS53d0dHdd AD01CUH331L QuUuliLLnN>3
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3. Instalacion del equipo

3.1Precauciones antes de comenzar

- Porfavor realice el ensamble entre 2 0 méas personas.
- Tenga cuidado de no aplastar manos o pies al momento de colocar el equipo encima de la base.
- Maneje las piezas de la base con cuidado.

3.2Ensamble de la base

Figura 3.1Antes y después de armar la base para pléter (desarmada y armada respectivamente).

Paso 1.Tome las patas de la base y con la llave espafole?2 mmenrosque las ruedas a ellas

3 > —

Figura 3.2Ruedas atornilladas al soporte.

Paso 2 Fije ambas patas de lmse a las columnas con los torniltdes punta de agujaal como se muestra en la
oFigura 3.3.

Figura 3.3Columna con su respectivo soporte.
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Paso 3 Fije laxcolumnas a los extremos de la unién de columnas utilizando los tordélpsinta de aguja

Figura 3.4Columnas y unién de columnas.

Paso 4.Tome los soportepara cilindrosi | ¢ & & . ¢ Y&iguinSB yRaoiilleSayhbaé piezasilizando
los tornillos de cabeza redonda y punta plana

Figura 3.5Antes (izquierda) y después (derecha) de armar ambos soportes para cilindros

Paso 5.Atornille con los tornilleé de punta de agujan ambas columnas los soportes de los cilindros

Figura 3.6Soportes de cilindro fijos a la columna.

Paso 6.Ponga los cilindros en las hendiduras de los soportes.

Figura 3.7Cilindros sobre hendiduras.
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NOTA La posicién de los cilindros en las hendiduras puadas dependiendo del rollo de material utilizado.
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Paso 7. Atornillecon los tornillos de cabeza redonda con arandela y punta dessoportes para pléter en la parte
ddzZLISNA 2NJ RS fFa O2fdzvYyl a LIFNira 3BA2 | INE 2FdzND 2/ WR2 48S | zfs
orientados hacia el centro de la base

m

Figura 3.8Soporte para pléter atornillado a columna.

Paso 8.Coloque el equipo encima del soporte del pléter asegureselas patas del pléter queden dentro de los
orificios del soporte.

Figura 3.9Patas del ploter dentr de los orificios.
Paso9/ 2y SOGS St SEGNBB2 REESOIdzSNI £ . |j ded LBS aSy O0dzSy i N> Sy
deO2 NI S & St SAEG NPuésy USH de suicdmpigadafa.

Figura3.10 6t S ' {. GALR a.¢ & a!é¢ oOoATljdzASNR2Z & RSNBOK?Z

Paso 10Conecte el cable de corriente al equipo (lateral izquierdo) y enchufe a la corriente eléctrica.

Figura 3.11L ateral izquierdo.
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1.3Ajuste y colocacion de las navajas y tieporta navajas

El ajuste de la navaja es esencial para el proceso de corte, ya que define la precisién y la calidad del corte, asegurd
de prestar gran importancia al proceso de ajuste y colocacion.

Paso 1.Desenrosque la tuerca superior hasta retirar la cubiele la porta navajas.

Figura 3.12Porta navajas.

Paso 2 Elija una de las navajas de su kit y retire la proteccién del filo.

Paso 3. Agarre la navaja con mucho cuidado e introduzcala en el orificio de la porta navajas.

Figura 3.13Mluestra de cdmo se debe introducir la navaja.

Paso 4.Coloque la gbierta nuevamente y enrosque la tuerca superior hasta que la punta de la navaja sobresal
entre 0.5mm hasta 1mm.

Paso 5.Para instalar la porta navajas verifigue que su ploter esté apagado. Coloque la porta havajas en el sujet:
gue se localiza en la parte fital del equipo, al lado del cabezal.

51VvUO0IS53d0Hda ADO010UH33L QuUlLLNI

Figura 3.14_ugar del sujetador para porta navajas.
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Paso 6.Desenrosque el tornillo del sujetador, esto le permitira poner la porta navajas, deberd ponerla en la
hendidura horizontal y cerrar nuevamente el sujetador, una vez hexdto, enrosque el tornillo del
sujetador.

Figura 3.15Proceso para abrir sujetador (izquierda a derecha).

Paso 7.Cierre nuevamente el sujetador y enrosque el tornillo del sujetador

el

Figura 3.18Vlontaje de la porta navajas en sujetador.
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4. Instalacion del programa: STM RobofiEsign

El programa de disefio STM Robotics Design estd pensado para permitir al usuario el manejo basico de los vector
ylo imagenes que desea cortar, al mismo tiempo, ofrece una agradable interfaz que facilita el trabajo.

a) Requisitos minimos del sistema

Procesador: CPU de doble niicleo a 1GHz.

Sistema operativo: Windows XP/7/Vista/8/10 (32 o 64 bit).
Memoria RAM: 1GB.

Espacio de almacenamiento: 4GB.

Memoria grafica: 128MB (Tarjeta dedicada/integrada).
Conexién a internet.

=A =4 =4 -4 -8 -4

b) Proceso de instalaciéon

Nuestro software STM Robotics Design cuentadmsiopciones de instalacion, en caso de no contar con un lecto
de CD, usted puede hacer referenci@ako 1 el cual indicar4 como instalar el programa haciendo uso Unicamentd
de su codigo de activaci@internet En caso de contar con un lector de CD, inserte el CD para iniciar la instalaci
y continte las indicaciones desdePaso 4

Paso 1.En nuestra paginavvw.stmrobotics.com RSy (0 N2 R Shescardab Sijh su Re2siorRaslquitida,
ya seadSTM Robotics Desigio 6STM Robotics Desigireé K 31 Of A O aDReschidd SIKEJ
obtener el archivo de instalacion

31 9uUliLLnN3

1
H

Paso2l F 31 R206tS8 OtAO a20NB St IndtaNSRRaB&icsTeSgn A VIB KE t A §F

Cancel

instalacion del programa de disefio. T
Paso 3.Iniciar& elproceso de instalacién ydnostrara la ventana de extraccion. O
STM Rebetics Design - * —
O
a 7 >
& 5

Extracting TESTLE™1.EXE
T
Figura 4.1Extrayendo archivos. L
Paso 4.A continuacién, sée mostrara la siguiente ventaneon las opciones de idiomaeleccione el idioma T
CEspafidd & K| JAcepd #O Sy «a m
Select Setup Language * n
un
I-_—:J Select the language to use during the —_—

| instaliation:
A NS f=hulelyl O
Espaiiol w -
>
—
un

Figura 4.2Seleccion de idioma.



http://www.stmrobotics.com/
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Paso 5.En elsiguiente recuadro se mostrara la bienvenidaasistente de instalacigndebajo encontrarados
opcionespara continuaK I 3  Of A OSiQuientéS® o 2G5y a

nstalar - STM Robotics Design — %

Bienvenido al asistente de
instalacion de STM Robotics
Design

Este programa instalara STM Robotics Design - (2018-06-15)
en su sistema.

Se recomienda que derre todas las demas aplicaciones antes

= de continuar.

Haga dlic en Siguiente para continuar, o en Cancelar para salir
de la instalacién,

ROBOTICS
CUTTING
TECHNOLOGY
FROFESSIONALS

Concelr
Figura 4.3Ventana de bienvenida al asistente de instalacion de STM Robotics Design.

Paso 6.Lea el Acuerdo déicencia de STM Robotics Desgjresta de acuerdo con el mismo, seleccione la opcién
GEstoy de Acuerdo & KI 3| OfSgient@y St o025y a

nstalar - STM Robotics Design — %

Acuerdo de Licencia
Por favor, lea la siquiente informacidn de importancia antes de continuar.

Por favor, lea el siguiente acuerdo de licencia. Debe aceptar los términos de este
scuerde antes de continuar can la instalacidn.

A FUTURE CORPORATION PTY.LTD. ~
SOFTWARE LICENSE AGREEMENT

I. IMPORTANT: THIS IS A LICENSE, NOT A SALE. PLEASE READ THE TERMS

IAND CONDITIONS OF THIS SOFTWARE LICENSE AGREEMENT CAREFULLY

BEFORE USING THE SOFTWARE (HEREAFTER “AGREEMENT"). BY SELECTING

ITHE “| ACCEPT THE AGREEMENT" OR “AGREE” OPTION(S) AND CLICKING

“NEXT", OR OTHERWISE INDICATING ASSENT ELECTRONICALLY, OR

INSTALLING THE SOFTWARE, YOU ACCEPT AND AGREE TO BE BOUND BY AND v

(®) Acepto el acuerdo
(O No acepto el acuerde

<Atds Cancelar
Figura 4.4Acuerdo de licencia para uso de software.

Paso 7 Escriba el numero de serie impreso la etiquetadentro de la caja @ CD de instalacion y haga clic en el
0 2 ( Siguiedté ®

nstalar - STM Robatics Design - x

Product Information
Enter Product Serial Number (PSI)

Please enter your Product Serial Number and dick Next to continue.

Product Serial Number (PSN):

< Atrds Cancelar
Figura 4.5Activacion de licencia.
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Paso 8.Lea el Acuerdo de Licencia para el uso de la herramienta GPL Ghostscript, si esta de acuerdo con el mis
4SSt SOOA 2 yAceptolel adueddA 2y Kb 3 O6Skient&yp St o02iGs5y

nstalar - STH Robotics Design - X

Acuerdo de Licencia
Por favor, lea la siquiente informacidn de importancia antes de continuar.

Please read the following License Agreement for GPL Ghostscript. This is provided
under the GNU Affero General Public License.

[GPL Ghostscript is provided to you at o charge and without any warranty of any A
kind express or implied as set forth in this Agreement.

You hereby acknowledge and agree with A Future Corporation Pty. Ltd,

(hereafter "Future Carparation”) that GPL Ghostscript is provided to you under

the GNU Affero General Public License (as set forth below) and that GPL

(Ghostscript is not a licensed Future Corporation software product nor is Future
(Corporation assodated with, or connected to, the Authors or suppliers of GPL
(Ghostscript. You further acknowledge and agree with Future Corporation that

IGPL Ghostscript is provided as an alternative postscript interpreter to any

[postscript interpreter you may choose to use and that no Future Corporation ¥

(®) Acepto el acuerdo
(O No acepto el acuerde

<Atds Cancelar
Figura 4.6Acuerdo de licencia para uso de Ghostscript.

Paso9{ St SOOA2yS I dzoAOlI OAsy R2yRS RSaSI 8 ¥HhTRYINXKS

caso de preferir la ubicacion predetermina@acomendadpa 2 f 2 KI 31  OSiguiéntéSqy St

nstalar - STM Robotics Design

x
Seleccione la Carpeta de Destino
éDonde debe instalarse STM Robotics Design?

€] programa instalard STM Robotics Design en |z siguiente carpeta.

Para continuar, haga diic en Siguiente. 5i desea seleccionar una carpeta diferente,
haga dic en Examinar,

\c:\nmgram Files (%86) \FutureCorp\STMR oboticsDesign Examinar...

Se requieren al menos 13.2 MB de espacio libre en el disco.

<Atds Cancelar
Figura 4.7Directorio de instalacion.

Paso10{f St SOOA2y S St araadSYlF RS dzyARI RSigueR&d adz LINETSN

nstalar - STM Robotics Design - X

Default Units
Select Default Units

Please select the urnits (measuring system) you would like to use

(® Metric (mm)
O Inches (in)

< Alrds Cancelar
Figura 4.8Seleccion del sistema de unidades.

S51VUOISS3d0Hdd AD010UH33L 9uUlLLnNS
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Paso 11Seleccione el modelo correspondiente al equipo adquikdde?) y haga clic en el bty Sighienté @

m

nstalar - STM Robotics Design - X

Install Cutter Driver
Choose a Cutter to automatically install the driver.

Select your Cutter Model...

None ~

Mo Driver will be installed.

<Atds Cancelar
Figura 4.9Seleccion de modela utilizar

Paso12t SNA FAljdzS ljdz8 f1 & R2a OFaAtfla Syf Sgueht®bs SadSy ast

nstalar - STM Rohotics Design - x

Seleccione las Tareas Adicionales
£Qué tareas adicionales deben realizarse?

Seleccione las tareas adicionales que desea que se realicen durante la instalacién de
STM Robotics Design y haga dic en Siguiente.

Iconos adidonales:

Crear un icono en el escritorio
Other tasks:

Install Thumbnail Previewer

<Atds Cancelar
Figura 4.100pciones de acceso directo e instalacion devpsealizador.

Paso 13Comenzara una barra de carga indicandorefpeso de la instalacién, abmpletar la barra aparecera una
ventanaindicando su finalizaciomaga cliSy St o62{isy ahé

nstalar - STM Robotics Design - X

Instalando
Por favor, espere mientras se instala STM Robotics Design en su sistema.

Installation Complete!
5TM-RoboticsDesign CUT-ARMS

Cancelar

Figura 4.11Proceso de instalacion.
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Paso 14t SNA FA |j dzS Kjex$ar 8TM RaboldsiDegign 8 4 1S a4 St SOOA 2 y I RAnalizaég ® 3t

nstalar - STM Robotics Design —

Completando la instalacion de
STM Robotics Design

£l programa complets la instalacién de STM Rabotics Design en
su sistema, Pusde ejecutar la aplicacién hadende ciic sobre
icon instalado.

Haga dic en Finalizar para salir del programa de instalacidn.

~ Ejecutar STM Robotics Design
=STM
ROBOTICS

CUuTTInGg
TECHNOLOGY
PROFESSIONALS

[E=]

Figura 4.1ZFin de la instalacién.

Paso 15Una vez finalizada la instalacién, el programa empezara a ejecutarse, y se presentara la siguiente venta
unavez que veamast NBaa | y& 1 présionamod auglduikryedizSpsra proceder al siguiente
paso.

Figura 4.13Actualizacion de permisos.

Paso 16 A continuacion, se mostrara la siguiente verapara la actualizacién del programa, presionaremds S.E (i

Figura 4.14Actualizacién del programa.

51vVUO0ISS534d0dHdd AD010UH331L QuUulLLnN3






















